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L heißt Schwerelinie, wenn 0LM = ist. 
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Schwerpunkt der ebenen Schicht ( ),S q p= . 

Beispiel: 

Gesucht ist der Schwerpunkt eines Halbkreises vom Radius r mit einer homogenen Massenverteilung 

.constρ =  

Aus Symmetriegründen ist 0q = . 
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Berechnung von Gebietsintegralen durch Einführung von Polarkoordinaten 

 

Die Koordinaten ,r ϕ heißen die Polarkoordinaten des Punktes P. 
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Beispiel: 
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Beispiel: Berechnung von 
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Einführung von Polarkoordinaten 
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Umschreiben von Gebieten des 
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